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Opción A 
 

1..- a) Determinar la abscisa de los puntos en loa que la recta tangente a la función dada 
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1xLnxf  es paralela a la recta 2x + 3y = 4 [1’25 puntos] 

b) Obtener la ecuación de la recta tangente a la función dada en el apartado anterior en el 
punto de abscisa x = 3 [1 punto] 
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2.- Dada la gráfica de h’(x), deduce la monotonía y extremos relativos de h(x), así como la 
curvatura y sus puntos de inflexión, explicando como lo haces 
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3.- Calcular el vector 
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4.- Dada la recta 
1

2z
3

1y
2
1xr −

=
+

=
−
−

≡ , hallar la ecuación del plano que contiene a esta y 

pasa por el punto P(0 , -2 , 1) 
El plano π  queda determinado por el vector director de la recta r, el vector entre el punto P y 
un punto R cualquiera de la recta r (tomaremos el indicado en su ecuación) y el tercer vector 
que une a P con el punto G genérico del plano. Estos tres vectores son coplanarios (se 
encuentran en el mismo plano) y el último es combinación lineal de los otros dos por ello el 
determinante de la matriz que forman es nulo y la ecuación pedida. 
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 Opción B 
 

1..- Hallar la función f(x) tal que ( ) 2x
1x''f = , f(1) = 0 , f(e) = -1 
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2.- Dada la función ( )
1x

2xf 2 −
= , determinar razonadamente: 

a) El Dominio [0’25 puntos] 
b) Los puntos de corte con los ejes coordenados [0’25 puntos] 
c) Las ecuaciones de sus asíntotas, si es que las tiene [0’50 puntos] 
d) Intervalos de crecimiento. Máximos y mínimos relativos [1 punto] 
e) Su representación gráfica [0’25 puntos] 
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Continuación del Problema 2 de la opción B 
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Continuación del Problema 2 de la opción B 
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3.- Sabiendo que 7
21x
21y
20z
=− , halla sin desarrollar el valor de: 
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explicando las propiedades de los determinantes que utilices 
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4.- Estudiar la posición relativa del plano 01z2yx5 =+−λ+≡π  y la recta 
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r según los valores del parámetro λ  

Una recta y un plano pueden ser paralelos o cortarse, si son paralelos, como sus vectores 
directores son perpendiculares tendremos que el producto escalar de ambos es nulo, en ese 
caso veremos si la ecuación resultante de la verificación de los puntos de la recta en el plano 
sea un sistema compatible determinado, porque si fuese indeterminado la recta estaria 
contenida en el plano, finalmente en los casos de no nulidad del producto escalar el plano y la 
recta se cortarán en un punto 
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